Corso di laurea: Ingegneria dell'automazione - magistrale
Curriculum: Percorso comune - 1 anno
Date di inizio/fine curriculum: martedi 1 marzo 2016 - sabato 11 giugno 2016

Periodo didattico: Secondo Semestre 2015/2016

Orario delle lezioni visualizzato: Secondo Semestre

lunedi martedi mercoledi giovedi venerdi sabato
08:15-09:15 Miglioramento inglese 2 - Fisica rr}atematica Automazione industriale Miglioramento inglese- Fisica matematica
Giancarlo Benettin i
Prof. Kelly Ee Stefano Vitturi Prof. Panting Giancarlo Benettin
B Inglese Ae C Inglese De
Ne Miglioramento inglese- Fe
Prof.ssa Young
E Inglese
Sala riunioni DEI/D
09:15-10:15 Miglioramento inglese 2 - Fisica rr;atematica Automazione industriale Miglioramento inglese- Fisica matematica
Giancarlo Benettin i
Prof. Kelly Ee Stefano Vitturi Prof. Panting Giancarlo Benettin
B Inglese Ae C Inglese De
Ne Miglioramento inglese- Fe
Prof.ssa Young
E Inglese
Sala riunioni DEI/D
10:15-11:15 Control I__abc_)ratory - Control Laboratory - Miglioramento inglese- Stima e filtraggio
Laboratorio di controlli Laboratorio di controlli Prof. Panting Gianluiai Pill | Stef
Luca Schenato ianluigi Pi ‘onett_o tefano
Me Luca Schenato C Inglese Pinzoni
Ee Fe De
Miglioramento inglese-
Prof.ssa Young
E Inglese
Sala riunioni DEI/D
11:15-12:15 Control I__abc_)ratory - Control Laboratory - Miglioramento inglese- Stima e filtraggio
Laboratorio di controlli Laboratorio di controlli Prof. Panting Gianluiai Pill | Stef
Luca Schenato ianluigi Pi ‘onett_o tefano
Me Luca Schenato C Inglese Pinzoni
Ee Fe De
Miglioramento inglese-
Prof.ssa Young
E Inglese
Sala riunioni DEI/D
12:15-13:15 Automazione industriale Fisica matematica Control Laboratory -
Stefano Vitturi Giancarlo Benettin Laboratorio di controlli
Ce Me Luca Schenato
Le
Powered by EasyStaff Universita degli Studi di Padova - Ingegneria 1/5




13:15-14:15

Automazione industriale

Stefano Vitturi

Fisica matematica

Giancarlo Benettin

Control Laboratory -
Laboratorio di controlli

Luca Schenato

Ce Me
Le
14:15-15:15 Robotics, vison and Robotics, vison and Robotics, vison and Stima e filtraggio
control - Robotica, visione [ control - Robotica, visione | control - Robotica, visione . R
Gianluigi Pillonetto / Stefano
e controllo e controllo e controllo . .
Pinzoni
Ruggero Carli Ruggero Carli Ruggero Carli Ee
Oe Oe Oe
15:15-16:15 Robotics, vison and Robotics, vison and Robotics, vison and Stima e filtraggio
control - Robotica, visione | control - Robotica, visione | control - Robotica, visione . R
Gianluigi Pillonetto / Stefano
e controllo e controllo e controllo . )
Pinzoni
Ruggero Carli Ruggero Carli Ruggero Carli Ee
Oe Oe Oe
16:15-17:15 Miglioramento inglese 1 Miglioramento inglese 1 Stima e filtraggio Miglioramento inglese 2 -
-Prof Kelly -Prof Kelly . Prof. Kelly
A Inglese Gianluigi Plll_onett_o | Stefano B Inglese
A Inglese Me Pinzoni Ne
Me De
Sistemi ecologici Sistemi ecologici
Ettore Fornasini Ettore Fornasini
Fe Fe
17:15-18:15 Miglioramento inglese 1 Miglioramento inglese 1 Stima e filtraggio Miglioramento inglese 2 -
-Prof Kelly -Prof Kelly o Prof. Kelly
A Inglese Gianluigi Plll_onett_o | Stefano B Inglese
A Inglese Me Pinzoni Ne
Me De
Sistemi ecologici Sistemi ecologici
Ettore Fornasini Ettore Fornasini
Fe Fe
18:15-19:15
Nome insegnamento Tipo insegnamento Crediti Professori Assistenti alla docenza
Automazione industriale Scelta 6 S. Vitturi
Control Laboratory - Laboratorio di Obbligatorio 9 L. Schenato
controlli
Fisica matematica Obbligatorio 9 G. Benettin
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Miglioramento inglese 1 -Prof Kelly Consigliato 0 A. Inglese
Miglioramento inglese 2 - Prof. Kelly Consigliato 0 B. Inglese
Miglioramento inglese- Prof. Panting Consigliato 0 C. Inglese
Miglioramento inglese-Prof.ssa Young Consigliato 0 E. Inglese
Robotics, vison and control - Consigliato 9 R. Carli
Robotica, visione e controllo
Sistemi ecologici Consigliato 6 E. Fornasini
Stima e filtraggio Obbligatorio 9 G. Pillonetto, S. Pinzoni
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Corso di laurea: Ingegneria dell'automazione - magistrale
Curriculum: Percorso comune - 2 anno
Date di inizio/fine curriculum: martedi 1 marzo 2016 - sabato 11 giugno 2016

Periodo didattico: Secondo Semestre 2015/2016

Orario delle lezioni visualizzato: Secondo Semestre

lunedi martedi mercoledi giovedi venerdi sabato
08:15-09:15 Automazione industriale
Stefano Vitturi
Ae
09:15-10:15 Automazione industriale
Stefano Vitturi
Ae
10:15-11:15
11:15-12:15
12:15-13:15 Automazione industriale Tecniche avanzate di
Stefano Vitturi controllo
Francesco Ticozzi
Ce
De
13:15-14:15 Automazione industriale Tecniche avanzate di
Stefano Vitturi controllo
Francesco Ticozzi
Ce
De
14:15-15:15 Robotics, vison and Robotics, vison and Robotics, vison and
control - Robotica, visione | control - Robotica, visione | control - Robotica, visione
e controllo e controllo e controllo
Ruggero Carli Ruggero Carli Ruggero Carli
Oe Oe Oe
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15:15-16:15 Robotics, vison and Robotics, vison and Robotics, vison and
control - Robotica, visione | control - Robotica, visione | control - Robotica, visione
e controllo e controllo e controllo
Ruggero Carli Ruggero Carli Ruggero Carli
Oe Oe Oe
16:15-17:15 Tecniche avanzate di
controllo
Francesco Ticozzi
De
17:15-18:15 Tecniche avanzate di
controllo
Francesco Ticozzi
De
18:15-19:15
Nome inseghamento Tipo insegnamento Crediti Professori Assistenti alla docenza
Automazione industriale Scelta 6 S. Vitturi
Robotics, vison and control - Consigliato 9 R. Carli
Robotica, visione e controllo
Tecniche avanzate di controllo Scelta 6 F. Ticozzi
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